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a) Pro ptenos F(s) = g3 = gg:g jsem nalezl &asovou odezvu y(t) pro

vstupni signal u(t) = ¢?, konstanta a je rizna od nuly.
Vstupni signél: u(t) = t2, U(s) = L{u(t)} = &

S

Pienosova funkee: V(s) = 2Y6) = 20— 20 (E L o T e

— (s+5)2 s3(s+5)2 625
Po provedeni zpétné Laplaceovy transformace pomoci tabulkovych funkci

§3

dostédvame vyslednou ¢asovou odezvu:
y(t) = 22 (25% —10t+3 — e 5t (5t + 3))

b) Diferencialni rovnice pro systém F'(s):
a _ Y(s)
(s+5)% = U(s)

aU(s) =Y (s)(s + 5)
au(t) = y"(t) + 10y'(t) +
y"(t) = au(t) — 10y'(t) -

y(t)
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¢) Schéma v Simulinku pomoci vypo&tu v Matlabu:
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Schéma v Simulinku pro explicitni vypocet:
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Pro vypocet odezvy pomoci explicitniho vztahu jsem pouzil tyto piikazy:
>> t=0:0.1:20;

>> y=2%25/625%(25*(t.*t) /2-10*t+3-5%t . *exp (-5*t) -3*exp(-5*t)) ;
>> plot(t,y)



Odezva ziskand modelem v Simulinku:

50

Time offset: O

Odezva ziskana vypocétem v Matlabu z explicitnich vztaha:
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e) Frekventni charakteristika v logaritmickych soufadnicich pomoci asym-

ptot a kontrola pomoci Matlabu.

F(s) = 82+12053+25 = (jw)2+1205(jw)+25 = 3 [(&)23_52(.
5 5 Jw)'H]
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f) Zadany systém je staticky a stabilni. M4 1 dvojnasobny pél s12 = —5,

zddnou nulu a statické zesileni a.



