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rozkladu na parciální zlomky. 
b) Napište pro daný systém jeho diferenciální rovnici. 
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dynamiku systému. 
d) Porovnejte  tuto odezvu s odezvou získanou pomocí explicitníh

 x�B=>�/��L&�y������ Y �A��	
v Matlabu. 
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zkontrolujte pomocí Matlabu. �F���(�����#�
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y(t)=1(t)-cos t + a sin t 

 
 

b) U(s) (as+1) = Y(s) (s2 +1) 
a s U(s) + U(s) = s2 Y(s) + Y(s) 
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c)  
Schéma simulinku: 

 
 Graf na výstupu: 
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d)  
 ���E���&�����+�����B�A�P�� D�b¡�¢�£r¤¦¥>§D¨>�©§nªb�O¤�«<�(¬�¢;«��� �¨�������­B�(¬&�E¤k����¢�®|¢�¡��A¨�®Dª[§��/ªb¡�¤°¯  
 
 
t=(0:0.05:10);  
plot(t,1 - cos(t)+4*sin(t))  
xlabel('t')  
ylabel('h(t)')  
title('Prechodova charakteristika')  
 �! �¨������&­��(¬�±�����¢�®D¢�¡B�A¨>®|ª[§��/ª
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e) 
 ²�³�´�µB¶&´>·�¸�·�¹�º�»�¼�³D¼�µB½A´�³D¾[¿�½/¾bµ�ÀÂÁ�¿'´�ÃÄ¶�ÅE½[¶&ÆEÇ|¾<ÈB½]¼�µB½AÆ!É  Ê�ËÍÌ Ç�´@¶&´SÎ�È@Á�¿'´�Ã©¿n¾�Ï�Ç�´�·�Æ�¿Ð·�¼�¿�½]¼@¶&Æ(¶�Ñ�¿#º�»�Ñ�Ã�¼  

 
[a,b,c,d]=tf2ss([4 1],[1 0 1])  
 
a =  
     0    - 1 
     1     0  
 
b =  
     1 
     0 
 
c =  
     4     1  
 
d =  
     0 
 Ò ËÍÓ Å�µ�³�´S¿DÈ�¾<È@Á�¿'´�Ã�Ô+³�´�µB¶&´>·�¸�·�¹�º�»�¼�³D¼�µB½A´�³D¾[¿�½/¾bµ�À  
 
bode(a,b,c,d)  ²�³�´�µB¶&´>·�¸�·�¹�º�»�¼�³D¼�µB½A´�³D¾[¿�½/¾bµ�¼�É  

 
 Ì Æ�Õ;·°Ö
É Ì ÆPÕ;Ï�³D¼�º;Æ(¶�¼�·�¹�º;´;È<Ñ�»�ÆP×�µ�Æ�È
ÀÂÁ�¿'´�ÃÄÕ]Á�¾�¿�½]¾<È�Ø�´fÈbÕ�´ÙÏ�ÆEÀ�Ø(¹i½�½AÆ�½AÆ!É  

bode([4 1],[1 0 1])  
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  kde   ω1=1/4 a ω2=1 

V à�æiå]ä@åAÜ;ô[æ@ö�ÜÙÛ�Ü�ó;ôbß����(ó�è�éEÛ/ß��pÝ�é ð Ü�ß��  � Ü�önê�Ü�ß�é(Þ�ä@å+Ü;ô[æ�õ(Þ�é'ö�æ[â;ÜÙÝ�éEêOè�ô<Ü	��ß�
�ç#õEÛ/ñ��SÜ�ß���â�ã�Ý�é ð Ü�ß�
���è&Û�éPß�
�� è�ô[ä@å/á/ì  
Pro: ω/ω1 << 1  je FdB(ω)=0   ϕ(ω)=0 
Pro: ω/ω1 >> 1  je FdB(ω)=2.20log(ω/ω1) ϕ(ω)=2.π/2 
 � ç�ëEêoèBåAé�å[ë�è�Û�éKö�Ü�õ�ß�é(åAô�æiÞ��ÙÝ�é ð Ü�ß�ëeö�æ��Íö�Ü�õEß�é�õ�ñ��DÜÙß�ä�Ý&Û�Ü�ç'ô�ábê�Ü�ä è�Û�é(Þ&ÜSõ�Ü�êkÜ�ö@Ü+ö�æ[â�ãkç'é�ñ�à;Ü�åDì  
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