
2SHUDþQt�V\VWpP\��26�3RMHP� �2SHUDþQt� V\VWpP��� MHKR� MiGUR� D� QDGVWDYE\�� V\VWpPRYp� D� DSOLNDþQt� SURJUDP\�� .RPSRQHQW\MiGUD�26�� 3RMHP� YêSRþHWQt� SURFHV�� PXOWLSURFHVQt� ]SUDFRYiQt�� SOiQRYiQt� YêSRþHWQtFK�SURFHV$�� MHMLFKVSUiYD�� Y]QLN� D� ]iQLN�� 6SUiYD� NRPSRQHQW� YêSRþHWQtKR� V\VWpPX��� VRXERU$ D� YVWXSQtFK� D� YêVWXSQtFK]D�t]HQt�
1 Základní struktura OS2SHUDþQt� V\VWpP MH� SURJUDPRYp� Y\EDYHQt�� MHKRå� SULPiUQtP� ~þHOHP� MH� VSUiYDSURVW�HGN$ GDQpKR� YêSRþHWQtKR� V\VWpPX� D� MHMLFK� FR� QHMHIHNWLYQ�Mãt� SRVN\WRYiQtXåLYDWHOVNêP�SURJUDP$P��2SHUDþQt�V\VWpP�PXVt�
• 0tW�S�HKOHG�R�YãHFK�GRVWXSQêFK�SURVW�HGFtFK
• 'HILQRYDW�SUDYLGOD��QD� MHMLFKå�]iNODG� VH�UR]KRGXMH�R�S�LG�OHQt�SURVW�HGNX
• 3�LG�ORYDW�SURVW�HGN\
• 9\åDGRYDW�QDYUiFHQt�S�LG�OHQêFK�SURVW�HGN$3URVW�HGN\�YêSRþHWQtKR�V\VWpPX�VH�G�Ot�GR�Q�NROLND�]iNODGQtFK�VNXSLQ�
• procesory

• RSHUDþQt�SDP�"
• souborový systém

• YVWXSQt�D�YêVWXSQt�]D�t]HQt6SUiYX�W�FKWR�SURVW�HGN$ ]DMLã"XMH�jádro OS ±�]iNODGQt�þiVW��NWHUi�MH�WUYDOH�S�tWRPQD
v RSHUDþQt� SDP�WL�� Jádro OS E\� P�OR� RGG�OLW� XåLYDWHOVNp� SURJUDP\� RG� KDUGZDUH�+:��� 6SROX� V� QtP� E\� P�OR� Y\WYR�LW� W]Y�� YLUWXiOQt� SRþtWDþ (obr. 1��� 8åLYDWHOVNpSURJUDP\�YRODMt�VOXåE\�26�QD�Y\ããt�~URYni pomocí virtuálních instrukcí (volání OS –QDS��� QDSLã� ]QDN�� RWHY�L� VRXERU��� 'Rsáhne se tím transparentní práce s rozdílným

HW.  Pokud k WRPX� H[LVWXMt� +:� SURVW�HGN\�� MiGUR� MH� MHGLQi� þiVW�� NWHUi� E�åt� Y tzv.
privilegovaném módu SURFHVRUX� D� Pi� S�tPê� S�tVWXS� NH� YãHP� ]GURM$P� SRþtWDþH�2VWDWQt� SURJUDP\� PXVt� SRXåtYDW� YROiQt� MiGUD�� MLQDN� GRMGH� NY\YROiQt� S�HUXãHQt
a S�HGiQt��t]HQt�26�
Jako systémové programy (procesy) VH�R]QDþXMt� IXQNFH�26�� NWHUp�QHMVRX� NOtþRYpSUR�FKRG�RSHUDþQtKR�V\VWpPX��7YR�t�GDOãt�VOXSNX�QDG�YLUWXiOQtP�SRþtWDþHP��-HGQi�VH

obr. 1 9LUWXiOQt�SRþtWDþ



QDS��� R SURJUDP\�� ]DMLã"XMtFt� S�LKODãRYiQt� XåLYDWHO$�� LQWHUSUHW\� S�tND]$ �VKHOOV�� QHERU$]Qp� Vt"RYp� VOXåE\�� � 6\VWpPRYp� SURFHV\� MLå� QHPXVt� PtW� FKDUDNWHU� YLUWXiOQtFKLQVWUXNFt��W]Q��SR�Y\YROiQt�QHSURYiG�Mt�S�HVQ� GDQRX�RSHUDFL�GDQRX�SDUDPHWU\�YROiQt�MHMLFK� þLQQRVW�P$åH� ]iYLVHW� QD�PRPHQWiOQt� VLWXDFL� D� SUR� VYRX� SUiFL� Y\XåtYDMt� MiGUR26�� 2EY\NOH� VH� MHGQi� EX� R� YtFH~þHORYp� SURVW�HGN\� �HGLWRU\�� QHER� V\VWpPRY�RULHQWRYDQp� SURJUDP\� �S�HNODGDþH�� VSUiYD� GLVN$��� %�åt� Y XåLYDWHOVNpP� PyGX
procesoru.$SOLNDþQt� SURJUDP\� stojí v KLHUDUFKLFNp� VWUXNWX�H� YLUWXiOQtKR� SRþtWDþH nejvýše
a SUR� VYRX� SUiFL� Y\XåtYDMt� V\VWpPRYp� SURJUDP\� D� MiGUR�� 3ULQFLSHP� KLHUDUFKLFNpVWUXNWXU\� MH��åH�Y\ããt�YUVWY\�PRKRX�SUR�VYRX�þLQQRVW�Y\XåtYDW� VOXåHE�YUVWHY�QLåãtFK�
ale nikdy naopak !

2 Komponenty jádra

2.1 Správa procesoru6SUiYD�SURFHVRUX�VH�VNOiGi�]H�GYRX�þiVWt��-HGQRX�MH�GLVSHþHU, který monitoruje stavSURFHVRUX�$��D�~ORK��'UXKRX�MH�SOiQRYDþ�SURFHV$���tGtFt�S�LG�ORYiQt�þDVX�SURFHVRUX
jednotlivým úlohám.

2.1.1 Plánování úloh v multitaskovém OS

V S�tSDG� VRXþDVQpKR� ]SUDFRYiQt� YtFH� ~ORK� MH� QXWQp� ]DMLVWLW� HIHNWLYQt� S�LG�ORYiQtSURFHVRURYpKR�þDVX���=iNODGQt�VFKpPD�SOiQRYiQt�MH�QD�obr. 2��3R��VSXãW�Qt�MH�~ORKD]D�D]HQD�GR� IURQW\� S�LSUDYHQêFK� ~ORK�� 3�LSUDYHQp� ~ORK\� þHNDMt� QD� GRNRQþHQt� E�KXSUiY� E�åtFtKR� SURFHVX�� 3DN� SOiQRYDþ� Y\EHUH� MHGQX� ~ORKX� D spustí ji. AlgoritmyYêE�UX� ~ORK� VH� �tGt� NULWpULL�� NODGHQêPL� QD� 26� �HIHNWLYQt� Y\XåLWt� SURFHVRUX�� U\FKOi

obr. 2 Plánování úloh



RGH]YD� V\VWpPX�� Y\�L]RYiQt� ~ORK� SRGOH� SULRULW\�� HIHNWLYQt� Y\XåLWt� ,�2� ]D�t]HQt��8NRQþHQt�E�KX�~ORK\�P$åH�QDVWDW�] Q�NROLND�S�tþLQ�
• ÒORKD�Y\þHUSDOD�PD[LPDOQt�þDV��NWHUê�ML�E\O�S�LG�OHQ�N E�KX�
• ÒORKD�SRåiGDOD�R�VOXåEX�26�QHER�R�XNRQþHQt�þLQQRVWL��V\QFKURQQt�S�HUXãHQt1).3RNXG� O]H�SRåDGDYHN�Y\�tGLW�RNDPåLW���~ORKD�SR� MHKR�Y\�t]HQt�SRNUDþXMH�Y E�KX�

V RSDþQpP� S�tSDG� MH� ]D�D]HQD� PH]L� þHNDMtFt� SURFHV\�� GRNXG� VH� QHXYROQtSRåDGRYDQp�SURVW�HGN\�
• %\OR� S�LMDWR� DV\QFKURQQt� S�HUXãHQt�� -HGQi� VH� R� S�HUXãHQt� PLPR� SURJUDPRYêV\VWpP��]S$VREHQp�EX� YQ�MãtP�]D�t]HQtP�QHER�FK\ERX�Y systému2.

2.1.2 3URFHV��]REUD]HQt�SURFHV$ Y 26�D�MHMLFK�S�HStQiQt
Proces MH� WYR�HQ� VSXãW�QêP� programem a jeho stavem. Stav zahrnuje údaje
o YêYRML� YêSRþWX� Y þDVH� ±� XND]DWHO� QD� DNWXiOQt� LQVWUXNFL� SURJUDPX�� SURP�QQp�RWHY�HQp�VRXERU\�DWG��3URJUDP�MH�DOJRULWPXV��SRGOH�NWHUpKR�VH�VWDY�Y\YtMt�$å� QD� SUYQt� V\VWpPRYê� SURFHV�� NWHUê� MH� Y\WYR�HQ� DXWRPDWLFN\�� NDåGê� GDOãt�proces
vzniká jako synovský proces v G$VOHGNX� YROiQt� MiGUD� URGLþRYVNêP� SURFHVHP�
Synovský a URGLþRYVNê� SURFHV� ]QDMt� VYp� LGHQWLILNiWRU\�� WDNåH� VSROX� PRKRXNRPXQLNRYDW��6\QRYVNê� SURFHV� G�Gt� RG� URGLþH� Q�NWHUp� MHKR� YODVWQRVWL�� MDNR� SULRULWXS�tVWXSX�N SURFHVRUX��S�tVWXSRYi�SUiYD�N VRXERU$P�DWG�
Zánik procesu P$åH�EêW�Y\YROiQ�IXQNFt�H[LW�QHER�] YQ�MãtFK�S�tþLQ�MiGUHP�26�3R�VSXãW�Qt�SURFHVX�26�Y\WYR�t�VWUXNWXUX��Y které ukládá jeho identifikaci a informace
o stavu – �tGtFt� EORN� SURFHVX (PCB - process control block). Pokud je úlohaRGVWDYHQD�� SRGOH� ]GH� XORåHQêFK� GDW� ML� EXGH�PRåQp�RS�W� VSXVWLW�� -VRX� ]GH� UHJLVWU\SURFHVRUX�� SURWRåH� Y QLFK� MVRX� REVDåHQ\� G$OHåLWp� VWDYRYp� LQIRUPDFH� – poloha
ukazatele ve vykonávaném kódu (PC), stav zásobníku (SP) a deskriptory, ukazujícíQD� SDP�"� S�LG�OHQRX� SURFHVX�� 0XVt� ]GH� EêW� RGND]\� QD� LQIRUPDFH� R� SRXåtYDQêFKVRXERUHFK� D� SHULIHULtFK�� 'iOH� ]GH� PRKRX� EêW� ~GDMH� VORXåtFt� S�L� UR]KRGRYiQtSOiQRYDþH�~ORK�±�SULRULWD�SURFHVX��~GDM�R GRE� þHNiQt�YH�IURQW� DWG�
2.1.3 1t]NR~URY�RYi�V\QFKURQL]DFH�SURFHV$1t]NR~URY�RYi�V\QFKURQL]DFH�SURFHV$ XPRå�XMt�E�K�YtFH�~ORK�QD� MHGQRP�SRþtWDþL�2SHUDþQt�V\VWpP�ML�Y\XåtYi�QDS�tNODG�S�L�VGtOHQt�SURVW�HGN$���1XWQi�MH�V\QFKURQL]DFH
i v S�tSDG� YtFHSURFHVRURYpKR�V\VWpPX��DE\�E\OR�PRåQp�NRRUGLQRYDW�MHGQRWOLYp�Y�WYH
algoritmu s U$]QRX�GpONRX�YêSRþWX��SRNXG�Y]iMHPQ� Y\XåtYDMt�VYp�YêVOHGN\�6\QFKURQL]DþQt�SURVW�HGN\�
Semafor ±� REHFQê� VHPDIRU� KOtGi� ~VHN� NyGX�� GR� NWHUpKR� P$åH� YVWRXSLW� SRX]HRPH]HQê�SRþHW�SURFHV$ �obr. 3���6HPDIRU�MH�S�HGQDVWDYHQ�QD�KRGQRWX��NWHUi�XGiYiSRþHW� SURFHV$�� NWHUp� PRKRX� YVWRXSLW� GR� NULWLFNpKR� ~VHNX�� 3�L� YVWXSX� VH� ]PHQãt
hodnota semaforu o jedna. Pokud se dostane do záporných hodnot, proces jeRGORåHQ�GR�IURQW\�þHNDMtFtFK�SURFHV$��3�L�SU$FKRGX�NRQFHP�NULWLFNpKR�~VHNX�VH�]Yêãt
1 =MHGQRGXãHQ���S�HUXãHQt�Y\YRODQp�SRXåLWtP�LQVWUXNFH� int v programu
2 Narozdíl od 1��S�HUXãHQt�S�LãOR�MDNR�HOHNWULFNê�VLJQiO�QD�YVWXS�,17�SURFHVRUX



semafor o jedna. Je-li v NODGQêFK�KRGQRWiFK��SURKOpGQH�VH�IURQWD�þHNDMtFtFK�SURFHV$�]GD�Q�NWHUê�QHQt�RGVWDYHQê�QD�VHPDIRUX�D�VSXVWt�VH�
Zprávy – procesy si navzájem mohou zasílat zprávy. Proces zašle zprávu pomocí
funkce SEND(Prijemce,Zprava). Proces Prijemce VL� ]SUiYX� P$åH� Y\EUDW
pomocí funkce RECEIVE(Odesilatel,Zprava). Odesilatel i Zprava jsouYêVWXSQt�SDUDPHWU\��3RNXG�åiGQi�]SUiYD�SURFHVX�QHGRãOD��MH�SR]DVWDYHQ�
2.1.4 Zablokování – deadlock=DEORNRYiQt�SURFHVX�MH�VWDY��NG\�SURFHV�þHNi�QD�S�LG�OHQt�SURVW�HGN$��NWHUp�Y\XåtYiQ�NGR�MLQê��3�L�E�KX�Q�NROLND�SURFHV$ VRXþDVQ� P$åH�GRMtW�N následující situaci:

• SURFHV�$�REVDGt�SURVW�HGHN���
• SURFHV�%�REVDGt�SURVW�HGHN���
• SURFHV�$�åiGi�R�S�LG�OHQt�SURVW�HGNX���D� MH�RGVWDYHQ��SURWRåH� WHQ� MH�EORNRYDQê

procesem B

• SURFHV�%�åiGi�R�S�LG�OHQt�SURVW�HGNX���D� MH�RGVWDYHQ��SURWRåH� WHQ� MH�EORNRYDQê
procesem A.

V WXWR� FKYtOL� VH� DQL� MHGHQ� SURFHV� MLå� QHUR]HE�KQH�� SURWRåH� VL� QDY]iMHP� S�HNiåHMt
v GDOãt�SUiFL��$E\�VH�WpWR�VLWXDFL�S�HGHãOR��SRXåtYDMt�VH�QiVOHGXMtFt�PHWRG\�
1. ÒSOQp�SRþiWHþQt�S�LG�OHQt�SURVW�HGN$��3URFHV�PXVt�YãHFKQ\�SURVW�HGN\�DORNRYDWQD� SRþiWNX� E�KX� D� MVRX� PX� FHORX� GREX� S�LG�OHQ\�� 1HYêKRGRX� MH�� åH� XåLYDWHOQHPXVt� YãHFKQD�SRW�HEQi�]D�t]HQt� ]QiW� S�HGHP�D SURVW�HGN\� VH� Y\XåtYDMt� YHOPLQHHIHNWLYQ��
2. '\QDPLFNp� S�LG�ORYiQt� SURVW�HGN$�� 3URFHV� S�L� VSXãW�Qt� VSHFLILNXMH� SRåDGRYDQpSURVW�HGN\�� DOH� V\VWpP� KR� VSXVWt� L� Y S�tSDG��� åH� YãHFKQ\� QHMVRX� N dispozici.%�KHP�E�KX�VH�KOtGi��]GD�QHQt�VRXþDVQ� VSXãW�QD� MLQi�~ORKD��Y\åDGXMtFt�VWHMQpSURVW�HGN\�� 9 WDNRYpP� S�tSDG� GRMGH� N� ]DEORNRYiQt� MHGQp� ~ORK\� GR� XYROQ�QtSURVW�HGN$��0HWRGD�QHQt�HIHNWLYQt��P$åH�EORNRYDW�SURFHV\�L�Y S�tSDG���åH�WR�QHQt

nutné.

3. +LHUDUFKLFNp�S�LG�ORYiQt�SURVW�HGN$��3URVW�HGN\�PDMt�S�LG�OHQi�LGHQWLILNDþQt�þtVOD�3RNXG� R� Q� åiGi� YtFH� SURFHV$�� MVRX� S�LG�OHQ\� WRPX�� NWHUê� SRVWXSXMH� SRGOHURVWRXFtFK� LGHQWLILNDþQtFK� þtVHO�� 7HFKQLND� VH� SRXåtYi� YH� VSHFLDOL]RYDQêFKV\VWpPHFK��X�QLFKå�MH�PRåQp�RGKDGQRXW�SRVORXSQRVW�SURVW�HGN$��NWHURX�REY\NOHSURFHV\�EXGRX�Y\XåtYDW�
4. Detekce a zotavení. Systém má k dispozici tabulku REVD]HQêFK� SURVW�HGN$

a tabulku þHNDMtFtFK� SURFHV$ QD� S�LG�OHQt� SURVW�HGNX�� 7DEXON\� VH� REQRYXMt� S�L

obr. 3 Semafor



REVD]HQt�QHER�XYROQ�Qt�SURVW�HGNX��3RNXG� MH�SRåDGRYiQ�X]DPþHQê�SURVW�HGHN�
provede se algoritmus analyzující zablokování. V S�tSDG���åH�N deadlocku došlo,MH� W�HED�� DE\� MHGHQ� ] SURFHV$ SURVW�HGN\� XYROQLO� �V\VWpP� VH� PXVt� ]RWDYLW��=RWDYHQt�SRXåtYi�Y SRGVWDW� GY� PHWRG\�

• 6SHFLiOQt�DOJRULWPXV�SUR�]S�WQê�FKRG�YêSRþWX�GR�VWDYX�S�HG�DORNDFt
• Kontrolní body (snapshoty), v NWHUêFK� VH� XNOiGi� VWDY� SURFHVX� S�HG� DORNDFtSURVW�HGN$ ±�GR�QLFK�VH�SURYiGt�QiYUDW�

2.2 6SUiYD�SDP�WL6OHGXMH� VWDY� YROQp� SDP�WL� D� NWHUp� þiVWL� SDP�WL� MVRX� NêP�XåtYiQ\���tGt� S�LG�ORYiQt
a XYRO�RYiQt� SDP�WL�� 3UR� S�LG�ORYiQt� YROQp� SDP�WL� H[LVWXMt� U$]Qp� VWUDWHJLH�� ] QLFKåQ�NWHUp� Y\åDGXMt� SRGSRUX� WHFKQLFNpKR� Y\EDYHQt� SRþtWDþH� �W]Y�� 008� ±� PHPRU\PDQDJHPHQW�XQLW�±�MHGQRWNX�SUR�VSUiYX�SDP�WL��
2.2.1 '\QDPLFNp�S�LG�ORYiQt�EORN$ SDP�WL1HMMHGQRGXããtP� ]S$VREHP� S�LG�ORYiQt� SDP�WL� MH� VWDWLFNp� S�LG�OHQt� YROQp� SDP�WLSURFHVX�S�L� MHKR�VSXãW�Qt��3URFHV�GRVWDQH�YHãNHURX�SDP�"�]DDORNRYDQRX�S�L�VWDUWX
a MLå�MHMt�PQRåVWYt�QHP$åH�GiOH�RYOLYQLW��1HYêKRGRX�MH�QHHIHNWLYQt�VSUiYD�SDP�WL�1HMþDVW�ML� VH� Y\XåtYi� S�LG�ORYiQt� EORN$ SDP�WL� QD� åiGRVW� SURFHVX. Pokud je
k GLVSR]LFL�YROQi�SDP�"��RSHUDþQt�V\VWpP�S�LG�Ot�SURFHVX�EORN�SRåDGRYDQp�YHOLNRVWL�26�PXVt�PtW�S�HKOHG�R� VWDYX�SDP�WL� �YpVW� VL� VH]QDP�YROQêFK�D� REVD]HQêFK�RNHQ�
a ]YROLW�YKRGQRX�VWUDWHJLL�SUR�S�LG�ORYiQt�SDP�WL��QDS�tNODG�DORNace místa ve volnémRNQ� V QHMEOLåãt� Y�Wãt� YHOLNRVWt�� QHå� þLQt� SRåDGDYHN��� %�KHP�SUiFH� V\VWpPX� Y]QLNiWRWLå�SUREOpP�V fragmentací SDP�WL��3URFHV\�VW�tGDY� XYRO�XMt�D�DORNXMt�EORN\��WDNåHS�LG�OHQê� SDP�"RYê� SURVWRU� SURFHVX� QDNRQHF� QH]DEtUi� VRXYLVOê� NXV� SDP�WL�3RVWXSQ� WDN� GRMGH� N VLWXDFL�� NG\� V\VWpP� QHQDMGH� SUR� S�LG�OHQt� GRVWDWHþQ� YHONp
okno v SDP�WL��DþNROLY�VRXþHW�YROQêFK�EORN$ MH�Y�Wãt�QHå�SRåDGRYDQp�PtVWR�
Problém s IUDJPHQWDFt�MH�PRåQp��HãLW�EH]�SRGSRU\�+:�VHW�iViQtP, kdy se v S�tSDG�YHONp� IUDJPHQWDFH� VSXVWt� DOJRULWPXV�� VSRMXMtFt� REODVWL� YROQp� SDP�WL�� -HGQi� VH
o þDVRY� QiURþQRX�]iOHåLWRVW��NWHURX�NRPSOLNXMH�VNXWHþQRVW��åH�VH�P�Qt�XPtVW�Qt�GDW
v SDP�WL��3URFHV\�WHG\�PXVt�EêW� LQIRUPRYiQ\�R�S�HDGUHVRYiQt��3UREOpP� MH� �HãLWHOQê
speciálními technikami, v me]QtP� S�tSDG� VH� �Hãt� WDN�� åH� VH� UHVWDUWXMt� YãHFKQ\VSXãW�Qp�SURFHV\�
2.2.2 9LUWXDOL]DFH�SDP�WL
Pokud je k GLVSR]LFL� 008�� IUDJPHQWDFH� VH� RGVWUD�XMH� SRPRFt� PHFKDQLVPXVWUiQNRYiQt��3URJUDP\�Y\XåtYDMt�YLUWXiOQt�DGUHVX��NWHURX�+:�SRPRFt�WDEXON\�VWUiQHNS�HNOiGi� QD� DGUHVX� I\]LFNRX�� 3RNXG� DSOLNDFH� Y\åDGXMH� Y�Wãt� EORN� SDP�WL�� QHå� MH
k GLVSR]LFL�� ]DDORNXMt� VH� GR� GYRX� SR� VRE� MGRXFtFK� VWUiQHN� YLUWXiOQt� SDP�WL� I\]LFNp
stránky, které spolu nemusí sousedit (obr. 4).



6WUiQNRYiQt� XPRå�XMH� SURYR]RYDW�26�YLUWXiOQt� SDP�"�� -HGQi� VH� R� WR�� åH� ~ORKiPP$åH� EêW� S�LG�OHQR� YtFH� PtVWD�� QHå� MH� VNXWHþQi� YHOLNRVW� RSHUDþQt� SDP�WL�� ýiVWVWUiQHN� VH� SDN� RGNOiGi� QD� H[WHUQt� SDP�"RYp� PpGLXP� D� GR� RSHUDþQt� SDP�WL� VH
nahrává teprve v S�tSDG��� åH� MH� SURFHV� Y\åDGXMH� DNWXiOQ� SUR� þWHQt� QHER� ]iSLV�
Mechanismus se nazývá VWUiQNRYiQt�QD�åiGRVW��3RORåN\�Y tabulce stránek obsahujíS�t]QDN��XUþXMtFt��]GD�MH�VWUiQND�Y RSHUDþQt�SDP�WL��3RNXG�QH��MH�Y\YROiQR�S�HUXãHQt�D
stránka se dotáhne z disku.

$OJRULWP\� SUR� YêP�QX� VWUiQHN� PH]L� RSHUDþQt� D� H[WHUQt� SDP�Wt� Y\åDGXMt� Y tabulce
stránek další informace:

• -DN�þDVWR�MH�VWUiQND�SRXåtYiQD���NG\�E\OD�QDWDåHQD�
• =GD�E\O�GR�VWUiQN\�SURYHGHQ�]iSLV�RG�SRVOHGQtKR�QDWDåHQt�GR�SDP�WL�=iNODGQt�DOJRULWP\�YêP�Q\�VWUiQHN�
FIFO (first in first out) – bude se nahrazovat stránka, která je nejdéle v SDP�WL�
LRU �OHDVW�UHFHQWO\�XVHG��±�EXGH�VH�QDKUD]RYDW�QHMPpQ� XåtYDQi�VWUiQND3�t]QDN� ]iSLVX� GR� VWUiQN\� RG� SRVOHGQtKR� QDWDåHQt� XPRåQt� VWUiQNX� S�HSVDW� EH]XNOiGiQt��SRNXG�QHE\OD�]P�Q�QD�
2.3 Správa souborového systému6RXERURYê� V\VWpP� MH� þiVW�26�� NWHUi� XPRå�XMH� XNOiGiQt� GDW� S�HYiåQ� VHNYHQþQtP]S$VREHP� GR� SRMPHQRYDQêFK� REMHNW$ �� VRXERU$�� 6RXERURYê� V\VWpP� E\� P�O� EêWRUJDQL]RYiQ� WDN�� DE\� XPRå�RYDO� XåLYDWHOL� VKRGQRX� SUiFL� V co mRåQi� QHMY�WãtPPQRåVWYtP� ]D�t]HQt�� 1�NWHUp� SHULIHULH� �QDS��� WLVNiUQD�� NOiYHVQLFH�� PRKRX� EêW
namapovány do souborového systému jako tzv. speciální soubory a lze k nim jako
k VRXERUX�S�LVWXSRYDW��Y�WRPWR�S�tSDG� MVRX�SRX]H�SUR�]iSLV�QHER�SUR�þWHQt��6WUXNWXUD�VRXERUX�REVDKXMH�PLPR�YODVWQtFK�GDW�RUJDQL]DþQt�LQIRUPDFH��-PpQR��GpONX�YODVWQtND��S�tVWXSRYi�SUiYD��þDV\�Y]QLNX��]P�Q\�D�SRVOHGQtKR�S�tVWXSX�26� REY\NOH� SRVN\WXMH� QiVOHGXMtFt� VOXåE\� SUR� SUiFL� VH� VRXERU\�� RWHY�HQt� �FUHDWH��]DY�HQt� �FORVH��� VPD]iQt� �UHPRYH��� VHNYHQþQt� þWHQt� �UHDG�� D� ]iSLV� �ZULWH��� ]P�QX
pozice v VRXERUX��VHHN���]P�QX�S�tVWXSRYêFK�SUiY��FKPRG��D�YODVWQtND��FKRZQ��

obr. 4 6WUiQNRYiQt�SDP�WL



26� Y\WYi�t� QD� ]D�t]HQt� DGUHVi�H - speciální soubory, které obsahují informace
o ORJLFNpP� XPtVW�Qt� D� Qi]YX� RVWDWQtFK� VRXERU$�� 6WUXNWXUD� DGUHVi�H� EêYi� U$]Q�VORåLWi� ±� OLQHiUQt� VH]QDP� � X�QHMVWDUãtFK�26�� VWURP�� OHV� �Q�NROLN� VWURP$ ±� YL]� GLVN\
v 06�'26X���RULHQWRYDQê�JUDI��81,;�±�PRåQRVW�OLQN$ PH]L�DGUHVi�L��6OXåE\�26�QDG�DGUHVi�L� MVRX��Y\WYR�HQt� �PNGLU��D�VPD]iQt� �UPGLU��DGUHVi�H��]P�QDDGUHVi�H��FKGLU��DM�
2.4 6SUiYD�YVWXSQtFK�D�YêVWXSQtFK�]D�t]HQtÒORKRX� YVWXSQ��YêVWXSQtKR� VXEV\VWpPX� MH� ]DMLVWLW� XåLYDWHOVNêP� DSOLNDFtP� VKRGnýS�tVWXS� N U$]QêP� W\S$P� ]D�t]HQt� VWHMQp� W�tG\� �PRQLWRU\�� WLVNiUQ\�� ±�nezávislost na]D�t]HQt���0XVt�WDNp�XPRåQLW�sdílení mezi procesy a obsluhovat chyby RG�]D�t]HQt�=D�t]HQt� VH� ] KOHGLVND� S�tVWXSX�G�Ot� QD� GYD� ]iNODGQt� GUXK\� ±� QD� ]D�t]HQt� ]QDNRYi
a bloková��=QDNRYi�S�L�MHGQp�Y�Y�RSHUDFL�SUDFXMt�YåG\�V�MHGQtP�]QDNHP��NOiYHVQLFH�±
standartní vstup, terminál – standartní výstup). Bloková pracují najednou s Y�WãtPLREMHP\�GDW��GLVN\�±�PLQLPiOQ� MHGHQ�VHNWRU��3RGOH� W\SX�]D�t]HQt�26�PXVt�]YROLW� YKRGQRX�VWUDWHJLL� S�LG�ORYiQt��1�NWHUi�]D�t]HQt�QDS���GLVN\��P$åH�VRXþDVQ� SRXåtYDW�YtFH�SURFHV$��-VRX�WR�sdílená ]D�t]HQt��1DRSDNQDS��� WLVNiUQX�P$åH�YODVWQLW�YåG\�SRX]H�MHGQD�~ORKD��SURWRåH�E\�VH�SRPtFKDO\�þiVWLU$]QêFK�GRNXPHQW$ GR�MHGQRKR�YêVWXSX��7R�MVRX�dedikovaná ]D�t]HQt�9�9�VXEV\VWpP�O]H�KLHUDUFKLFN\�UR]þOHQLW�GR�Q�NROLND�YUVWHY�
• 2EVOXåQp�UXWLQ\�S�HUXãHQt
• 2YODGDþH�9�9�]D�t]HQt
• ýiVWL�MiGUD�QH]iYLVOp�QD�]D�t]HQt
• Programátorské rozhraní k perifériím
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